Ocena widocznoscl |
podstawowe wzory



Minimalny odstp m do zapewnienia odlegiol widoczngci L, przy z
gory zatonym promieniu osi skrajnego pasa wetwmegoR wynosi:
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| = Rl ,B dane warunki na drodze,
d — odlegta¢ dysponowana w
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L, — odlegtad¢ widoczndci na zatrzymanie, jaka jest potrzebna do
zapewnienia na danej drodze,

L, — odlegiad¢ widocznaci na wyprzedzanie, jaka jest potrzebna
do zapewnienia na danej drodze,

L, — droga hamowania dla daneggkaosci v,

L — analizowana lub poszukiwana odlegtowidocznaci, w
zaleznosci od analizy naley podstawia, ta wielkosé¢ ktora jest w
danej sytuacji potrzebna i konieczna do analizy,

L, — odlegia¢ jaka zapewniag dane warunki na drodze, odlegio
dysponowana w danych warunkach drogowych.



W przypadku, gdy w istniggych warunkach odlegsé m jest
mniejszaniz otrzymana z obliczZeprzy normowej koniecznej
do zapewnienia odlegioi widoczndci na zatrzymanié, i
zastosowanym promieniu tuku wegtrenego pasa ruchig,, a

takze niemaliwosci odsungcia przeszkody, natg

wyznaczy dysponowan odlegtad¢ widoczndci, stosownie

do ktorej przez odpowiednie oznakowanie malprowadzé

ograniczenie gdkosci.




h, — wysoka¢ oka kierowcy samochodu osobowego 1,0 m,
kierowcy samochodu ¢tarowego 2,5 m

h, — wysoka¢ przeszkody



Minimalne wartdci promieni tukdw pionowych:
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Minimalne wartg@ci L, (zwane take dysponowanymi odlegioiami

na tuku pionowynl,) zapewnione przy danym promieniu

wypuktego tuku pionowych: _ _
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Promiex tuku pionowego wkistego

R, — promiex tuku wklestego w profilu podtanym,
h —wysoka¢ reflektora,

@ — kat padaniawiatet krotkich (mijania)



Przypadek, gdy odlegdé widocznaci L<t
(dlugas¢ tuku pionowegd.)
Do obliczex przyjmuje sé, iz poruszajcy sk pojazd ma wdczone
Swiatta krotkie (mijania). Wysok& reflektora h oraz lgt starka
Swiatet krotkich (mijania) ¢ okreslaja zaseg, na jaki reflektory
oswietlaja powierzchn¢ drogi, tzn. odlegié¢ widocznaci na

zatrzymanie: (|_ 6 8)2

W 2(h+L,**sing)

L 168 — odlegta¢ widoczndci na zatrzymanie, [m],

[m]

R, — promienia tuku whkistego, [m],
h=0,75 m — wysoké& reflektorow samochodu osobowego,

Q= 1J7°] — kat stazka swiatta reflektora samochodowego,

¢ =—  =0,01745.
18C



Przypadek, gdy odlegdé widoczndci na zatrzymanié >t
(dtugas¢ tuku pionowegd.)

RNmin = 2 L2168 . 1 (h+|_21693in¢)
L, £, I, 1,




